
 

1 
 

 

    )Course Plan(  درسطرح 

 

 كلي: مشخصات

  گروه آموزشي: هوش مصنوعي در پزشكي   نام دانشكده: فناوريهاي نوين پزشكي

  علوم پزشكي  رشته تحصيلي: هوش مصنوعي در  نام درس: مباني كاربرد رباتيك در علوم پزشكي

 

  مشخصات درس:

  ي در علوم پزشك كيكاربرد ربات ي مبان: نام درس 

  

(با ذكر نظري و   تعداد واحد 

  واحد نظري  ٢ :عملي)

    

    پيش نياز:

  ندارد

  ١٤٠٤ي      سال تحصيل                               دوم  نيمسالزمان برگزاري :     

  دكتر نسيبه رادي راز    :استاد مسئول درس نام 

  ندارد  :اساتيد همكار درس نام 

  ٠٩١٥٥٥٩٢١٧١  مسئول درس: استاد شماره تماس 

 radyraz.n@iums.ac.ir مسئول درس: استاد آدرس پست الكترونيكي 

 

  ) ١(ويرايش  ١٤٠٤/ ١١/ ٤تاريخ و شماره ويرايش: 

 طراحي: دكتر مهدي محمدي 
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  :اهداف درس

  :هدف كلي
 ينحوه استفاده از انواع ربات ها در پزشك، مباحث ويژه در رباتيك و  در پزشكي   و هوش مصنوعي  كيبا مقدمات ربات  انيدرس دانشجو  نيدر ا

در   مصنوعيهوش  با ديدگاه  خود    ندهيو آ  يكنون  يدر پروژه ها   رباتيككند تا بتوانند از    يكمك م  انيدرس به دانشجو  نيا  آشنا مي شوند.
  .ندياستفاده نما پزشكي

  

  اهداف اختصاصي:  
 آشنايي با طراحي و پياده سازي سيستم هاي هوشمند در حوزه پزشكي  -

 ربات ها در حوزه پزشكي آشنا شود. انواع  دانشجو با   -

برنامه   –محلي سازي  -ي)،  مسيريابي كنترل ازدحام -  يكنترل فاز-كنترل هوشمند  اصول و مقدمات كار ربات ها شامل  ادانشجو با   -

 در حوزه پزشكي آشنا شود.   ريزي حركت در ربات هاي پزشكي

يي  نايسونار، ب زر،يژارسكوپ)، شتاب سنج، سرعت سنج، ل جهت (قطب نما، انكدر، ،ي زيستيتوسط سنسورها طيادراك محدانشجو با فرايند   -

 آشنا شود و بتواند طراحي كند.
 در رباتيك پزشكي آشنا شود و بتواند طراحي كند.  ربات هاي شناختي -ربات هاي خودمختار  -كاربرد ربات هاي هوشمند دانشجو با   -

 با كنترل فازي، شبكه هاي مصنوعي و يادگيري ماشين در رباتيك پزشكي آشنا شود و بتواند پياده سازي كند.دانشجو   -

 ها در رباتيك پزشكي آشنا شود. كيو نانوربات كرو يم  - كاربرد ربات هاي ازدحاميدانشجو با   -
 دانشجو با هوش ازدحامي و كنترل ازدحامي در رباتيك پزشكي آشنا شود و بتواند پياده سازي كند. -
 دانشجو با كاربرد ربات ها در جراحي و معرفي جراحي محاسباتي آشنا شود.  -
 آشنا شود. كينوروروبات – اعضاي مصنوعي رباتيك-ربات هاي پوشيدني –دانشجو با ربات هاي توانبخشي  -
 رباتيك نرم در پزشكي آشنا شود.دانشجو با   -

 در رباتيك پزشكي آشنا شود و بتواند پياده سازي كند.  واسط مغز و ماشين -انسان در حلقه -  مباحث تعامل انسان و رباتدانشجو با   -

 در رباتيك پزشكي آشنا شود و بتواند پياده سازي كند. مباحث يادگيري تقويتيدانشجو با   -

 معرفي نرم افزار متلب و جعبه ابزار هاي مرتبط رباتيك آشنا شود و بتواند از آنها استفاده كند. دانشجو با   -

 آشنا شود و بتواند از آنها استفاده كند.   Gazeboو  ROSربات  محيط هاي شبيه سازدانشجو با   -

 دانشجو با انجام گزارش علمي و ارايه علمي اشنا شود و بتواند انجام دهد.   -
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  :)ها، حضورتكاليف، پروژه ( دانشجويان وظايف/ تكاليف

 شركت در فعاليت هاي كلاسي -
 انجام تكاليف كلاسي  -
 عملي انجام پروژه هاي  -
  ميان ترم/ پايان ترم  /شركت  درامتحان هاي كلاسي -

  

    :ارزشيابي دانشجو

  درصد از نمره كل   مبناي ارزشيابي 

  ٣٠  ترم)  آزمون پايان ارزشيابي نهايي (

  ارشيابي تكويني (در طول ترم) 
  ٦٠  ها و پاسخ به سؤالات در كلاسانجام تكاليف، پروژه

  ١٠  حضور و مشاركت در كلاس 

 

  : منابع پيشنهادي براي مطالعه

１. Introduction to Robotics: Mechanics and Control, J. Craig. Last edition 
２. A Course in Fuzzy Systems and Control, by Li-Xin Wang, Prentice Hall, Englewood Cliffs, 

Last edition . 

３. Medical Robotics Minimally Invasive Surgery Edited by: Paula Gomes, Woodhead 
Publishing, Last edition. 

４. Handbook of Robotic Surgery Edited by: Stênio de Cássio Zequi and Hongliang Ren, 
Academic Press, Last edition. 

５. New related journal papers. 

 - :تجهيزات و امكانات مورد نياز
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  :جدول زمان بندي جلسات درس

شماره  

  جلسه
  عنوان مطلب   ساعت   تاريخ 

  روش تدريس 

  ) تركيبي/ (مجازي/حضوري
  نام مدرس 

  ١٢-١٠  ٢٣/١٢/١٤٠٤  ١جلسه  
معرفي ربات و هوش مصنوعي، انواع آن و  

  كاربردهاي آن در پزشكي
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  ١٢-١٠  ١٥/١/١٤٠٥  ٢جلسه  

مقدمات و كليات اصول كار ربات ها شامل كنترل 
كنترل   - يكنترل فاز - كنترل هوشمند موقعيت (

برنامه ريزي   –محلي سازي  -)، مسيريابي يازدحام
  حركت در ربات هاي پزشكي 

  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  ١٢-١٠  ٢٢/١/١٤٠٥  ٣جلسه  

  انكدر، ،ي زيستيتوسط سنسورها طيادراك مح
ژارسكوپ)، شتاب سنج، سرعت   جهت (قطب نما،

  يينايسونار، ب  زر،يسنج، ل
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  ١٢-١٠  ٢٩/١/١٤٠٥  ٤جلسه  
  -ربات هاي خودمختار -كاربرد ربات هاي هوشمند 

 در رباتيك پزشكي ربات هاي شناختي
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  ١٢-١٠  ٥/٢/١٤٠٥  ٥جلسه  
مباحث ويژه: كنترل فازي، شبكه هاي مصنوعي و  

 يادگيري ماشين در رباتيك پزشكي 
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري  ارايه كلاسي اول  ١٢-١٠  ١٢/٢/١٤٠٥  ٦جلسه  

  ١٢-١٠  ١٩/٢/١٤٠٥  ٧جلسه  
ها   كيو نانوربات كرويم - كاربرد ربات هاي ازدحامي

 در رباتيك پزشكي 
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  ١٢-١٠  ٢٦/٢/١٤٠٥  ٨جلسه  
مباحث ويژه: هوش ازدحامي و كنترل ازدحامي در 

 رباتيك پزشكي 
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  ١٢-١٠  ٢/٣/١٤٠٥  ٩جلسه  
كاربرد ربات ها در جراحي و معرفي جراحي  

 محاسباتي
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  ١٢-١٠  ٩/٣/١٤٠٥  ١٠جلسه  
-ربات هاي پوشيدني –ربات هاي توانبخشي  

 كينوروروبات - اعضاي مصنوعي رباتيك
  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري 

  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري  رباتيك نرم در پزشكي   ١٢-١٠  ١٦/٣/١٤٠٥  ١١جلسه  

  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري   ارايه كلاسي دوم  ١٢-١٠  ٢٣/٣/١٤٠٥  ١٢جلسه  

  ١٢-١٠  ٣٠/٣/١٤٠٥  ١٣جلسه  
انسان در   - مباحث ويژه: تعامل انسان و ربات

  در رباتيك پزشكي  واسط مغز و ماشين -حلقه
  مجازي/حضوري 

  دكتر نسيبه رادي راز 

  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري  در رباتيك پزشكي  مباحث ويژه: يادگيري تقويتي  ١٢-١٠  ٦/٤/١٤٠٥  ١٤جلسه  

  ١٢-١٠  ١٣/٤/١٤٠٥  ١٥جلسه  
معرفي نرم افزار متلب و جعبه ابزار هاي مرتبط  

 رباتيك
  مجازي/حضوري 

  دكتر نسيبه رادي راز 

  ١٢-١٠  ٢٠/٤/١٤٠٥  ١٦جلسه  
و  ROSربات  محيط هاي شبيه ساز معرفي

Gazebo  
  مجازي/حضوري 

  دكتر نسيبه رادي راز 

  دكتر نسيبه رادي راز   مجازي/حضوري   ارايه كلاسي سوم   ١٢-١٠  ٢٧/٤/١٤٠٥  ١٧جلسه  


